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Nome:

CO - Comum

Carga Horaria Total: 60h Estagio: 0h Teorica: 54h Pratica: 6h

1.INTRODUÇÃO: CONCEITO DE AUTOMAÇÃO, SISTEMAS FLEXÍVEIS DE MANUFATURA, NÍVEIS DE AUTOMAÇÃO.
2. CONTROLADORES LÓGICOS PROGRAMÁVEIS: SENSORES, LÓGICA DE CONTROLE, CODIFICAÇÃO BINÁRIA,
ESTADOS, TEMPORIZADORES.
3.ROBÔS: GRAUS DE LIBERDADE, TIPOS DE BRAÇOS ROBÓTICOS, ACIONAMENTO PNEUMÁTICO, VÁLVULAS
SOLENÓIDES.
4.MÁQUINA FERRAMENTA E CONTROLE NUMÉRICO: USINAGEM, CNC (COMANDO NUMÉRICO
COMPUTADORIZADO), PROJETO DO PRODUTO, INTEGRAÇÃO CAD-CAM (PROJETO ASSISTIDO POR
COMPUTADOR E MANUFATURA ASSISTIDA POR COMPUTADOR), COMPARAÇÃO COM MÁQUINAS
CONVENCIONAIS, MUDANÇAS NO SISTEMA DE TRABALHO.
5. TECNOLOGIA DE GRUPO: ARRANJO FÍSICO, CÉLULAS DE TRABALHO, SELEÇÃO DE FAMÍLIAS DE PRODUTOS.
6. ESTUDO DE CASOS E TENDÊNCIAS.

Conteúdo Programático:

Ementa:
CONCEITO DE AUTOMAÇÃO. SISTEMAS CAD (PROJETO ASSISTIDO POR COMPUTADOR), CAM (FABRICAÇÃO
ASSISTIDA POR COMPUTADOR). MÁQUINAS-FERRAMENTA E CONTROLE NUMÉRICO, ROBÔS, CONTROLADORES
LÓGICOS PROGRAMÁVEIS, CÉLULAS, SISTEMAS FLEXÍVEIS DE MANUFATURA. TECNOLOGIA DE GRUPO:
ARRANJO FÍSICO E PROJETO DE PRODUTO. MUDANÇAS NO PROJETO DE SISTEMAS DE TRABALHO.
COMPARAÇÃO COM MÁQUINAS CONVENCIONAIS. ESTUDO DE CASOS.
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